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1. Introduction

Cet article a pour objectif de proposer une analyse non dérivationnelle de la
morphologie des verbes arabes dont la troisiéme consonne radicale est un glide (verbes dits
"défectueux”, du type ramaa). On conviendra que cet objectif est modeste, d'autant plus
modeste que l'ensemble des formes défectucuses ne scront pas examinées, loin de 1a, mais
seulement quatre d'entre elles. Ces formes, quoi qu'il en soit, paraissent exemplaires des types
de problémes rencontrés lorsqu'on cherche 2 analyser (et non sculement décrire) la
morphologic des verbes défectueux. Cette limitation s'explique également par le fait que ce
travail correspond & l'étape actuelle d'une réanalyse en cours (et d'une implémentation
informatique) de la morphologie arabe.

Plus spécifiquement, il s'agira de déterminer la représentation lexicale du radical des
verbes défectueux. La nature de cette représentation lexicale est a 1'évidence cruciale puisque
cest elle, et non celles des affixes, qui conduit aux réalisations "déviantes" des formes
conjuguées. Cette interrogation sur les informations phonologiques présentes dans la
représentation lexicale d'un verbe défectucux n'cst qu'une étape dans 'établissement d'un
lexique de I'arabe. La modestie de cc travail intermédiaire ne doit donc pas dissimuler
I'ambition d'un projet collectif beaucoup plus vaste'.

2. Le lexique ct son contenu
2.1 Un lexique de LI

Il est fait référence, ici, au lexique de la "langue interne” (LI, cf. Chomsky, 1988). Il
ne s'agit donc pas dun lexique identifiable a celui des dictionnaires, mais a celui des
représentations lexicales stockées dans le cerveau du "locuteur idéal”. Bien entendu, dans le
cas qui nous préoccupe (celui de l'arabe "classique"), cette distinction est singuliérement
amoindric. Il n'en reste pas moins que la référence i LI est essentielle puisqu'elle détermine un
projet & visée "linguistique™ et non "lexicologique”.

Nous n'avons, cela va sans dire, aucune information sur la forme (neuronale) concréte
du stockage lexical dans le cerveau des locuteurs. Les choix formels (les représentations) qui
seront utilisés dans ce travail ne prétendent en aucune fagon (et comment le pourraient-ils?)
correspondre a une quelconque réalité biologique ou physique. Ce sont des modéles de cette
réalité.

Les représentations qui seront utilisées ont l'avantage de se préler aisément a une
implémentation informatique (et donc, en particulier, & une pratique nécessaire de tests sur des
corpus de grande dimension). Si la recherche entreprise se veut utile pour le traitement
automatique de l'arabe, il ne faut pas oublier que les architectures informatiques, elles-mémes
dépendantes des architectures physiques des ordinateurs, ne sauraient étre, 4 aucun moment,
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identifiées a l'architecture du cerveau (quand bien méme on parlerait ailleurs, par métaphore.
de réscaux de "neurones"), architecture du cerveau dont rien n'indique, 4 notre connaissance,
qu'elle soit identique chez tous les individus.

2.2 Phonologie et lexique

Une représentation lexicale prend en compte l'ensemble des caractéristiques attachées
a un mot donné (sa représentation sonore, sa morphologie, ses attributs syntaxiques et
sémantiques). Il est frappant de constater que la structure phonologique est, de loin, le parent
pauvre au sein du lexique, Pour l'essentiel, l'information sonore est donnée sous la forme
d'une suite de phonémes (ou abréviations pour des matrices de fraits) : ainsi trouvera-t-on,
associée au verbe ramaa, la séquence radicale {r, m, y}>, ou pour sa forme vocalisée
{r.a, m, a, y} ou encore, peut-étre, depuis la proposition de McCarthy (1979) de distinguer les
niveaux consonantique et vocalique, une séquence { {r.m,y }, {a} ).

Une premiére constatation simpose : depuis la prise en complte par la phonologie post-
SPE de la structure syllabique et, plus généralement, des représentations plurilinéaires, les
représcntations se sont fortement enrichies (complexifiées). 11 ne fait pas de doute que cette
carichissement doit profiter aux représentations lexicales. Deux sous-théorics nous seront
particuliérement utiles : Ja théorie des éléments (Kaye, Lowenstamm & Vergnaud, 1985) pour
la représentation internc des segments (scction 3, ci-dessous) et la théorie rythmique
(Angoujard, 1997a) pour l'intégration des informations de type "syllabique" (scction 4, ci-
dessous).

La seconde constatation tient & la possibilité d'imaginer une représentation lexicale
unifiée. Les grammaires basées sur les contraintes font réguliérement usage de structures de
traits pour représenter les informations syntaxico-sémantiques (cf. la "Grammaire
Syntagmatique Guidée par les Tétes” ou HPSG de Pollard & Sag, 1987 et 1994). Depuis
quelques années, il est devenu courant de représenter de la méme maniére les informations
phonologiques. Le gain est appréciable, qui autorise la construction d'un lexique ot toutes les
informations seront stockées dans un seul et unique formalisme.

3. L'analyse cn éléments

Tout segment peut-étre analysé comme le résultat d’une composition d’éléments
(Kaye, Lowenstamm et Vergnaud, 1985 ; Harris, 1994 : Angoujard, 1997a). Ce sont ces
¢léments, ct non les segments ou les traits pertinents, qui sont manipulés. Nous utiliserons
deux types d’éléments (auxquels il faut ajouter I'élément « vide » ou élément « par défaut »
/@l):

a) les éléments de « coloration » : A (dont le trait chaud est [ouvert] )
I (dont le trait chaud est [coronal] )
U (doat le trait chaud est [labial] )
b) les éléments de mode darticulation :
h = [bruit]. ? = [constriction], R =[sonant] , N = [nasal], I = [latéral]
H = [non voisé€], L = [voisé)

Chaque segment (chaque «expression » ou composition d’éléments) comprend un
¢lément « téte » et un ou plusieurs éléments « opérateurs ». Le ou les éléments opérateurs
transmettent leur trait chaud 4 la matrice de la téte. Ainsi ( la téte est placée en position
initiale):

(A.@)=[a]

* Dans Ia suite de ce texte, les symboles de I’API sont systématiquement utilisés... a4 une exception prés, puisque
la représentation traditionnelle du glide d’avant [v] a été conservée (contra [j] ).



(A.1)=[e] mais (I1.A)=[e]

Les consonnes ont une « couleur » correspondant 4 leur lieu d’articulation. Elles
incluent donc un élément de I’ensemble {A, L U, @}. On trouvera, par exemple :

(I.h.2.H)=[t

(U.h.2.L)=[b]

Tout scgment pourra étre représenté par une structure de traits. A chaque trait
correspond un couple [attribut : valeur]. Ainsi, au scgment [t] sera associé Iattribut SEG, avec
pour valeurs les deux traits [TETE : 1) et [or : {h, 2, H)] :

: tete:
- Iop {h, 2, H)

4. La structure rythmique

Les segments ne sont pas seulement définis par leur composition cn éléments, mais
¢galement par leur position au scin de la séquence (par leur position rythmique/syllabique). Il
sera fait référence & un modele rythmique & 3 positions, la troisiéme position étant
facultative :

X
[ = x (¥ ]
1 2 (3

Toute séquence phonologique est associée & une grille rythmique. Toute grille
rythmique doit étre la répétition un nombre n de fois du modéle rythmique (cf. Angoujard,
1997a).

Tout segment (s’il n'cst pas « flottant ») est associé a (au moins) une position
rythmique (deux pour les géminées et les voyelles longues).On attribuera donc 4 tout scgment
un trait POS (pour « position rythmique ») avee pour valeur :

{1v2v3)

Si un segment n’est pas associé, le trait POS aura pour valeur la variable Pos.

A tout modéle rythmique dont les positions sont réalisées est associée une « courbe
prosodique » délimitée par 3 positions : i(nitiale), s(ommet) et f(inalc), cette derniére étant
facultative (comme est facultative la position 3 du modéle rythmique). On attribuera donc
€galement a tout segment un trait PC (pour « position de courbe ») avec pour valeur :

{ivsvf)

Toute séquence phonique peut alors étre représentée comme une succession de triplets
(SEG, POS, PC). Ainsi, un segment [1] initial (c’est a dire associé  unc position 1 du modéle
rythmique et & unc position initiale de courbe prosodique) correspondra i la structure de trait
ci-dessous :

tete 1
“lop:(n.2.H)
pos:1
pc:i

g

Tout mot est une séquence phonique incluant un ou plusicurs modéles rythmiques. On
définira : MOT — MODELE"



Le type MODELE est défini a4 son tour comme la conjonction de trois sous-lypes
ordonnés (le symbole p introduit une relation de précédence immédiate; chacun de ces sous-
types correspond au triplet { (SEG), POS, PC)) :

MODELE = INIT A SOM a (FIN v @) a (INIT p SOM p FIN)

Il est maintenant possible de définir chaque sous-type en lui adjoignant une contrainte
sur les associations segmentales possibles (pos! ou pos2 ou pos3, non formalisée ici, mais
voir Angoujard, 1997b). Ainsi, si on admet que la contrainte pos/ délimite la nature des
segments susceptibles d’étre associés a une position rythmique 1, au type INIT sera associée la
description ;

INIT w { {SEG), 1, 1) a posI

S. Le radical des verbes défectucux. ‘ ”

Le probléme posé par les verbes défectueux est bien connu : la troisiéme consonne du
radical est un glide ( [y] ou [w] ) et ce dernier peut étre absent de la forme réalisée. Ainsi, en
face de ramaytu (radical / r a m a y /, suffixe / t u / = 2¢éme personne du singulier de
I"accompli) on trouvera ramaa (méme radical, suffixe / a / = 3¢éme personne du singulier de
I"accompli).

Traditionnellement, cette alternance est interprétée de la maniére suivante : le radical
inclut un glide en troisi¢éme position consonantique ¢t une régle d’effacement de ce glide
s’applique dans certains contextes (par exemple, pour la forme ramaa, dans le contexte a__a).
Il est important de noter que 1’effacement du glide est en réalité dépendant de facteurs
complexes (contrairement a ce que ’exemple choisi pourrait laisser croire) : il dépend non
sculement de la nature des sommets adjacents, mais également de la nature du glide ( [w] ou
[¥]), ainsi que de la structure ¢n morphémes. Cette complexité a pour conséquence directe de
contraindre 2 la formalisation de régles elles-mémes complexes. Ainsi, dans la toute premiére
analyse réalisée dans le cadre de la phonologic générative, Brame (1970) proposait, entre
autres, la régle suivante :

« Glide elision : G —= @/ Vi__ Vj|[-vocalic]
if Vjis [+low], then V; is [+low] »

Dans un important article publié en 1979, Kouloughli a montré que I’analyse de
Brame (op. cit.) ne permettait pas de couvrir I’ensemble des données. 11 a alors proposé, pour
permetirc une  couverture cxhaustive, un ensemble ordonné de régles de réécriture.
S’inscrivant dans lc cadre de la réappropriation de 1'objet « syllabe » par la phonologie
générative 3 partir des années 70, Bohas (1980) a proposé une analyse syllabique (rythmique)
de ces alternances. Cette analyse, quoi qu’il en soit, restait complexe dans la mesure o, si les
objets « syllabes » et « picds » ¢taient heureusement pris en compte, 1’approche privilégiait
toujours les « rééeritures » (en particulier, lcs effacements).

Cette méme approche « syllabique » a été retenu dans Angoujard (1984, 1990 [pp. 57-
70]. La particularité de cette derniére analyse se trouvait dans la volonté affirmée de relier les
alternances @ un ensemble de contraintes justifiées partiellement par I’existence revendiquée
de principes et paramétres appartenant i la Phonologic Universelle (désormais PU):
Modéle rythmique (cf. 4 ci-dessus)
Hiérarchic de sonorité ( [a] > [i,u] )
Valeur paramétrique retenue par I'arabe classique ( [i] > [u] ).

Il reste que les processus conduisant aux alternances caractéristiques des verbes




défectuenx étaient toujours compris comme provoquant des rééeritures (cffacements), soit,
par exemple (Angoujard, 1990, pp. 61-62) :
« SVD (Semivowel Deletion) :
Any string [...X x X...] in which b is not primitively associated is interpreted as [... X X...]
abec ac
iff the string obtained is compatible with the syllabic model (i. e. iff a = ¢) ».

6. La Phonologie Déclarative (Bird, 1990 et 1995 ; Angoujard, 1997b).

La Phonologic Déclarative s’inscrit dans le cadre des grammaires d’unification ou
grammaires @ base de contraintes (pour une présentation de ce type de grammaire, voir
Abeillé, 1993). Elle se¢ distingue fondamentalement des approches génératives par sa
référence i un niveau unique de représentation : il suit de cette conception « monostratale » de
la grammaire qu’il ne saurait exister de « dérivations » ni de régles de réécriture puisque toute
« rE€Ecriture » suppose au minimum 2 niveaux de représentation, avant ¢t aprés 1'application
de la régle. Un processus de type [y] — @ n’a pas de sens dans un cadre déclaratif.

Les contraintes sont des descriptions partielles et la représentation phonologique
correspond a la somme de ses descriptions partielles (des contraintes qui la définissent). Les
représentations lexicales sont elles-mémes des descriptions partielles (des contraintes),
auxquelles il est sculement possible d’ajouter de I'information (monotonie), ¢’est-a-dire
d’ajoutcr d’autres contraintes (non lexicales).

Il découle de cette interprétation des contraintes qu’elles ne sont pas ordonnées (la
description compléte est obtenuc par la somme de toutes les descriptions particlles, & la
maniére d’un puzzle) et qu’clles s’appliquent nécessairement (il ne saurait manquer une piéce
du puzzle...). Cette approche s’oppose donc trés directement a d’autres théories, en particulier
a la Théorie de I’Optimalité (OT), qui font usage de contraintes mais considérent que celles-ci
peuvent étre « violées », notamment sous la pression d’une hiérarchie spécifique.

Une conséquence immédiate (ct un défi) pour le probléme qui nous préoccupe est la
Suivante : un verbe comme ramaa ne saurait, dans un cadre déclaratif, avoir comme
représentation lexicale de son radical / r a m a y / puisque cela impliquerait nécessairement un
processus d’cffacement du glide pour certaines formes. D’un autre c6té, si on refuse les
processus non monotones, cela conduirait 2 admettre que la séquence /ram a y / est présente,
en tant que représentation partielle, dans toutes les formes de ce verbe, ce qui est
manifestement inexact.

7. La représentation lexicale du radical d’un verbe « sain ».

Avant d’aborder la question des verbes « défectueux », nous allons examiner la
maniére dont peut étre représenté le radical d’un verbe « sain » (soit le verbe f2fa/).

Quelles informations doivent étre préscntes lexicalement ? Nous poserons qu’il est
nécessaire ct suffisant d’indiquer que nous nous trouvons en face d’un «radical »
correspondant & un verbe (soit I'information RADICAL_V), que cc radical spécifique est
composé des consonnes [f], [¥] et [1] et qu’il a pour mélodie vocalique [a]. Cette description
(cette contrainte) est représentée ci-dessous ( les consonnes radicales, ainsi que la mélodie
vocalique, sont décrites par leur composition en « éléments », ¢f. 3 ci-dessus — 1’élément /@/
est systématiquement omis) :
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[{U, b, H}, {A, b, L}, {1, R, 1] A RADICAL_V a voc={A)

Cette description correspond a la base verbale (a la forme I du verbe) , a partir de
laquelle toutes les autres formes seront dérivées par héritage (cf. Bohas, 1993). L absence de
toute information lexicale supplémentaire produit automatiquement (via I’indication que la
séquence est un RADICAL, que RADICAL — MOT et MOT — MODELE") une suite rythmique
121212 (cf. section 4 ci-dessus), suite rythmique a partir de laquelle on obtiendra, par
exemple, pour la 3™ personne du masculin singulier de I’accompli, la représentation [fafalal.
On pourrait joindre 4 cette représentation unc contrainte formell, contrainte non formalisée ici
et qui a pour conséquence d’ajouter I’information selon laquelle le premier MODELE inclut un
type FIN, d’ol une suitc rythmique 1231212 (cf. section 4). La représentation correspondante
obtenue sera alors [faffala] ou [faatala] (sur I'analyse des formes « dérivées » du verbe, cf.
Angoujard, 1984, 1990),

La représentation lexicale de la base / fa §al/ peut étre représentée sous la forme
plus explicite (mais identique) d'une structure de traits incluant notamment, pour chaque
position rythmique, les traits SEG, POS et PC (cf. section 4) :

tete=A
tete = U < op= {h, l,)
scg= S
op=(h, H) init| pos =1
mit|pos =1 pc=i
=1
mod] P mod2
| letle=A
seg =
scg = Seg op = (@
som|pos =2 som|pos =2
mot
pc=Pe pc=s
]
[T tete = 1
seg =
op=(R,I}
T mit pos='l
pc=t
som ]

I1 est important de noter que le premier sommet (MOD1 | SOM), dans la représentation
lexicale, n’est pas spécifié pour le trait SEG (ni, par voie de conséquence, pour le trait PC). Si
le vocalisme lexical (la mélodie vocalique) détermine la nature du second sommet, la
réalisation du premier sommet est, quant a clle, dépendante de contraintes morphologiques :
pour les formes qui nous intéressent ici, le premier sommet sera soit spécifié par unification
avee la valeur du second sommet ( fafala ), soit laissé non spécifié lorsque le radical est

précédé d’un préfixe ( yaffalu ou yaffilu ).




8. La représentation lexicale du radical d’un verbe « défectucux », Exemple : ramay.

A la différence d’un verbe « sain », la troisiéme radicale (le glide) n'est pas présent
dans toutes les formes et ne saurait donc faire partie, au méme titre que les autres consonnes
radicales, de la représentation lexicale. En fait, la représentation partielle que constitue le
radical doit inclure I'information selon laquelle la troisiéme position consonantique cst le licu
d’une alternance [y]/@. Cette information sera tout naturellement fournie sous la forme d’une
disjonction : & la position de troisiéme radicale seront associés, pour le trait SEG, soit [y], soit
©. La réalisation retenue sera dépendante de contraintes (de représentations particlles) autres.

Nous poserons donc, comme représentation lexicale du radical du verbe ramaa (le
glide [y] est constitué, comme [i], du seul élément /1/)” :

[{L R).{U, b, 2, N), { (I v Seg) }] » RADICAL_V 1 voc=(A)

Soit, sous la forme d’une structure de traits :

[tctc =U
seg =

tete=1 1] op ={7,h,N}
SCg =
op={(R) init|pos =1
init | pos = pemi
modl i mod2
I _[tete=A
scg = Seg op=@
som|pos = 2 2
i pos som| pos =
pc=FPc pc=s
[ tete =1 ]
seg = v S
en([2 s
mod_?’nmlpo:rml
pe=Pc
L 3
som (]

9. Les contraintes sur 1'alternance glide vs @,

9.1 Les formes examinées.

* La présence lexicale de I’élément /I/ au scin de la disjonction est naturellement cruciale. Cest elle, bien
entendu, qui justific la présence du glide dans les formes oi il apparait (type ramayfu) mais ¢’cst aussi cette
présence qui permet d’obtenir les représentations des formes impératives du type Armuu (merci @ G, Bohas pour
avoir attiré mon attention sur ces formes). La nature de la voyelle préfixée ne saurait faire référence, comme il
est de tradition, & une quelconque représentation intermédiaire (puisqu’il n’existe qu'un seul niveau de
représentation). Par contre, il sera possible de poser une contrainte sur la nature de la voyelle préfixée, contrainte
qui fera référence i la valeur, distincte de Seg, du trait SEG (valeur /If ou /U)).




Nous nous contenterons, dans cette section, d’examiner un petit nombre de formes
alternantes (la forme de droite, qui n’cst pas une représentation sous-jacente, se contente de
distinguer les affixes du radical) :

a) ramaytu [ ramay + tu /

b) ramaa /rama + a /

) yarmiya  [ya+rZmiy +a/

d) yarmii /ya+rdmi@ +i/ (acomparer avec la forme « saine » yaf7ilu)
9.2 La forme ramaytu.

Nous poscrons qu’un suffixe (un affixe) n’est pas un MOT (n’est pas du type MOT).
Cette caractéristique implique que la représentation lexicale du suffixe n’est pas contrainte par
I'implication MOT - MODELE" (naturellement, lorsque ce suffixc sera associé a un radical,
son intégration de fait dans un mot (MOT) impliquera que la séquence ainsi construite soit
interprétable comme une svite réguliére de modéles rythmiques).

Le suffixe de la 1°* personne de ’accompli aura pour représentation lexicale la seule
succession de ses segments : { {Lh, 2, Hyyy . (U} A [ P [2)

Le suffixe / tu / commence par une consonne qui, lors de son intégration dans la
séquence radical+suffixe, ne peut qu’occuper la position 1 d’un nouveau modéle rythmique.
La représentation ci-dessous sc limite au dernier modéle rythmique du radical (soit MOD3, cf.
la section 8 ci-dessus) ct au suffixe

[ MOD3 | INIT | (SEG=( I v Seg), POS= 1, PC= Pc}, SOM | (SEG= Seg, POS= 2, PC= Pc)]u

A anl{SEG= {1, h, 2, H), POS= 1, PC= i}, (SEG= (U}, POS= 2, PC= 5)},us

L’essenticl, ici, est de noter que le dernier modéle du radical inclut un type SOM non
spécifié pour Seg ct pourrail inclure un type INIT ¢galement non spécifié por cc trait (si le
choix était fait de la valeur Seg au scin de la disjonction). Or, la théoric rythmique
(Angoujard, 1997a) suppose I"existence d’une contrainte appartenant 3 PU et qui exclut qu’un
MODELE puisse ¢tre entiérement non spécifié pour les traits SEG® -

Mod_non_vide = ( MODy;; | INIT | SEG = Segp ) a ( MODy;; | SOM | SEG = Segyy) )

A ((non_var ( [2]/ [31 0 A Q

Cette seule contrainte, dans la mesure ol il n’existe pas. dans ce contexte, de
contrainte permetlant une réalisation autre que Seg pour la valeur du trait SOM | SEG, conduit
au choix nécessaire de la valeur { I ) pour le trait INIT | SEG :

st -.MOD3 | INIT | (SEG=( 1), POS= 1, PC= i), SOM | {SEG= Seg, POS= 2, PC= Pc)]
A il (SEG= ( 1, h, 2, H), POS= 1, PC= i), (SEG= {U), POS= 2, PC= )}t

11 est essentiel de remarquer que cette derniére description correspond i une séquence
rythmique [12] pour MOD3 du radical (soit une séquence rythmique [121212] pour I’ensemble

* L'expression non_var (X), qui est utilisée dans la contrainte Mod_non_vide, impose que la valeur X soit
spécifiée, i.c. nc soil pas unc var(iable).




du radical). La forme obtenue estdutype [[ramay @ J[tu]]etnon *[[ramay][tu]].
Autrement dit, il n’existe aucune « resyllabification » qui conduirait i interpréter dans ce
contexte la troisiéme radicale comme une position 3 (comme une « coda »). Elle conserve
(monotonie) son statut de position initiale d’'un modéle rythmique (dont le sommet, ici, est
« vide »).

9.3 Les formes ramaa et yarmiya.
9.3.1 La représentation du suffixe

La représentation lexicale du suffixe de la 3™ personne du masculin singulier est
composée d’un seul segment : {{A)}

L’€lément (A} sera unifié avec la valeur (la variable) de MOD3 | SOM | SEG. Toute
unification avec la valeur alternante Seg de MOD3 | INIT | SEG est exclue du simple fait qu’un
€lément (A) nc peut en aucune fagon constituer la valeur unique d’un type INIT (contrainte
posl, [a] ne saurait éire unc « attaque » de syllabe). Cette unification ¢st comparable i celle
qui « inclut » le vocalisme au sein du radical. Elle conduirait pour un verbe « sain » 4 la forme
fafala. Soit, pour ramaa, aprés unification entre les valeurs du suffixe ct de MOD3[SOMI|SEG
mais avant résolution de la disjonction :

weal--MOD3 | INIT | {SEG=( I v Seg), POS= 1, PC= Pc), SOM | (SEG= {A). POS= 2, PC= 5)]uc

L’autre solution imaginable, qui consisterait i interpréter le suffixc comme constituant
un modéle rythmique supplémentaire (par son intégration dans un MOD4 ol INIT|SEG serait
non spécifi€), n’est pas retenue par référence a une contrainte de « minimalisation » des
positions vides : lorsque plusieurs interprétations rythmiques sont possibles, la séquence qui
contient le moins de positions vides (de valeur Seg pour le trait SEG) est retenue. Une telle
solution aurait produit */ramay@+@a/, soit :

?? aa ... MOD3 | INIT | {SEG=( | v Seg), POS= 1, PC= Pc). SOM | (SEG= Seg, POS= 2, PC= s)
A MOD3 | INIT | {SEG= Seg, POS= 1, PC= Pc), SOM | (SEG= ( A }, POS= 2, PC= 5)

9.3.2 Les contraintes de sonorité

Deux contraintes de sonorité sont & I’ccuvre en arabe. Tout d’abord, une position 1 du
modéle rythmique ne peut étre vide (i.c. non spécifiée pour le trait SEG) que si elle est
précédée et suivie de deux sommets identiques (ayant la méme valeur pour SEG). Par ailleurs,
la contrainte mod_non_vide (cf. section 9.2) exclut que les deux sommets cntourant la
position 1 vide soient non spécifiés puisque cela supposcrait I'existence d’un modéle
rythmique cnti¢rement non spécifié.

Cette contrainte correspond @ un choix paramétrique (dif{ouilnon)) qui oppose, par
exemple, I'arabe au francais : cette derniére langue acceptant sans probléme une position 1
vide entre deux sommets distincts pour leurs valeurs respectives de SEG (cf. les mots [kao|
« chaos », [koala] « koala » etc.).

difinon) = {[..{SOMISEG;,),{INIT|SEGyz = Seg) {SOMISEG(1)...] )

L"autre contrainte, propre a I"arabe et portant précisément sur I'alternance glide~@, est




bien connue : lorsque les deux sommets adjacents au glide sont spécifiés, celui-ci n’est
présent que si la voyelle de droite est plus sonore que la voyelle de gauche (cf. la contrainte
SVD dans Angoujard, 1990, pp.61-62 et reprise ci-dessus dans la section 5) :

sonorité = {[,. {SOM|SEGy,, J{INTTISEG(2),(SOMISEGyy; )...] A ( [3] > [1]) A non_var ( [1] A [2] A[3]))
V™~ (SF.G[;’ = (I v U))

Cette contrainte peu étre glosée de la maniére suivante :
« dans une séquence [voyelle+consonne+voyelle] ot tous les segments sont
spécifiés (non vides), et si la seconde voyelle est plus sonore que la premiére,
alors la consonne peut étre quelconque ; sinon, elle doit étre différente de [y)
ou [w] (il ne peut s’agir d’un glide). »

Ainsi, si on sc trouve devant une forme comme [ fa § a l a] (ol la voyelle de droite
n’est pas plus sonore que celle de gauche), la présence de [I] (comme celle de toute autre
consonne distincte de [y] et [u]) cst licite. Par contre, on ne peut trouver de glide i cette méme
placc (*[ramaya]) ct cette contrainte force le choix de la valeur alternante [Tama @ a .

Dans une forme comme [yar @ miy a ], le glide. licite puisque la voyelle de droite
est plus sonore que celle de gauche, est présent du fait que la position 1 qu’il occupe ne peut
étre vide (contrainte dif{non) ). Le sommet vide situé entre la premiére et la seconde consonne
radicale est dii @ une contrainte morphologique de I’arabe qui exclut toute spécification de la
valeur de SEG du premier sommet radical lorsque le radical est précédé d’un suffixe CV.

9.3 La forme yarmii.

Cette forme pose un probléme supplémentaire bien connu : elle est composé du suffixe
[va] ct d’un suffixe qui apparait, pour tout verbe dont la troisiéme radicale n’cst pas [y], sous
la forme [u]. On aurait ainsi, pour une forme morphologiquement identique, yaffilu.

La hiérarchie de sonorité propre aux voyelles et retenue par 1’arabe est [a] > [i] > [u]
(¢f. section 5). 11 suit de la contrainte sonorité qu’une réalisation *yarmiyu est impossible.
L’affaire devient apparcmment plus complexe si on se souvient que la contrainte diffnon)
exclut par ailleurs la représentation *yarmiu [yarmi@ u |.

La solution retenuc, comme on peut le constater, passe par la réalisation [i] du suffixe.
Bicn entendu, dans un cadre déclaratif, il ne saurait exister de processus de réécriture du type
[u] — [i]. Nous poscrons donc, pour c¢ suffixe (mais, en réalité, pour toute voyelle
susceptible de ne pas apparaitre sous sa forme canonique) une représentation lexicale incluant
une disjonction : { (U ) v Seg ). La séquence inclut ainsi 2 disjonctions :

[ya+rSegmi(yvSeg)+(uvSeg)]

Comme nous venons de le rappeler, la contrainte dif{non) exclut que I'on ait a la fois
la valeur Seg pour la troisi¢éme radicale et la valeur (U} pour le suffixe. La contrainte sonorité,
quant a elle, exclut que I'on ait la valeur { I} pour la troisitme radicale et I'une des valeurs
{U} ou Seg pour lc suffixe. La représentation ne pourra donc contenir que Ia valeur Seg pour
la troisi¢me radicale er pour le suffixe. La seule séquence qui ne contredit ni la contrainte
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difinon) ni la contrainte sonorité est reproduite ci-dessous (seuls les 3 derniers segments sont
représentés) :

??[... (MOD2|SOM|SEG= I}, (MOD3|INIT|SEG= Seg), (MOD3|SOM|SEG= Seg)]

Cette séquence, quoi qu'il cn soit, ne respecte pas une autre contrainte :
mod_non_vide. 1l est donc indispensable que I’une des valcurs Seg de MOD3 soit spécifiée. Ce
ne saurait &tre la valeur de MOD3|INITISEG puisque sonorité ne le permet pas. Quelle
spécification (autre que {U) ) peut étre attribuée 3 MOD3|SOM|SEG ? La solution passe par
I'unification des valeurs de MOD2/SOMI|SEG et MOD3|SOMISEG (cette unification est
traditionnellement présentée comme une « propagation ») :

[... (MOD2[SOM|SEG= L)}, (MOD3|INIT|SEG= Seg), (MOD3|SOM|SEG= [1])]

On notera avec intérét que cette séquence n’est rien d’autre qu’une réalisation particuliére de
la contrainte diffnon). Autrement dit, i partir d’une représentation lexicale i deux
disjonctions comme [...i (y v Seg ) (u v Seg ) |. les contraintes mod_non_vide, sonorité et
dif{non), indépendamment justifiées, imposent la réalisation [...1Segi].

10. Conclusion.

Cet article avait pour objectif de mettre en évidence la possibilité d’une analyse
déclarative, basée sur un ensemble de contraintes ou descriptions partielles non ordonnées et
d’application obligatoire. Cette perspective suppose que le locuteur, confronté & des formes
« irréguliéres », ne commence pas par instancier une forme réguliére mais fautive (du type
*ramaya) pour ensuite la « corriger » ¢n appliquant des régles de réécriture, mais qu'il
posséde une représentation lexicale incluant les éventuelles représentations contextuelles (les
alternances) ainsi qu’une séric de contraintes applicables i la structure souhaitée.

Plus essenticllement, cette premidre approche de la morphologic des verbes
« défectueux » de I'arabe a permis de montrer qu’une large part des contraintes mises en
ceuvre ne sont pas spécifiques a I"arabe mais appartiennent a PU. Dans un cas particulier (la
contrainte dif), il s’agit d’un choix paramétrique binaire, 1’arabe étant intégré dans la classe
des langues qui retiennent la valeur paramétrique dif{non).

Les contraintes pertinentes de PU sont rappelées ci-dessous :

a) modéle rythmique

b) théoric des éléments

C) Mod_non_vide = ( MODy; | INIT | SEG = Segpz ) A (MODy, | SOM | SEG = Segpy )
A (non-var ([2] v [3]))

d) dif(non) = ([..{SOM|SEG,){INITISEGy, = Seg),(SOMISEG})...] )

Les autres contraintes, propres a I’arabe, sont de deux types (qu’il est pratique de
distinguer ici, mais dont il faut rappeler qu’ils ne sont pas formellement différents) :

a) les représentations lexicales
radical = [{I, R), (U, h, ?, N), { (I v Seg) }] » RADICAL_V » voc={A)
suffixe [tu] = {{Lh, 2, Hy,), Uz} A (1] P[2]
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suffixe [a] = ((A) }
suffixe [u] = {{U} v Seg }

préfixe [ya] = {{. (Axy) a[1]p[2]
b) La contrainte dc « sonorité »

sonorité = ([..{SOMISEG) )(INTTISEG z)).(SOMISEGys; )..] A ( [3] > (1] ) A nom_var ( [1] A [2] A[3]))
v = (SEGpy = (1 v U))

Il faut également ajouter, pour les formes qui nous intéressent ici, deux contraintes
morphologiques (dont on notera qu’elles sont naturellement exclusives) :

a) la contrainte sur la réalisation du premier sommet radical :

accamp!i_acfift iml[m{[ MO[)[]] I SOM l SEG= [3], MODI-;] | SOM I SEG= ( A )13] ]“‘,] ()Lml-“

b) la contrainte sur la non réalisation du premier sommet radical derriére préfixe :

Préfixe = algeu] MODY o MODYy | SOM | SEG, , MODyy Jog] { Mol
avar([3])

Ainsi, si on excepte les représentations lexicales et les contraintes morphologiques
(dont la présence dans toute grammaire de toute langue est i I’évidence nécessaire), le
traitement de ces formes « irréguliéres » ne recourt, en tout et pour tout, qu'a une seule
contraintc n’appartenant pas i PU (sonorité). Bien entendu, ce résultat n’est rendu possible
que par I'usage de principes et paraméires universels, ainsi que par une conception lexicaliste
de la grammaire.

Le tableau ci-dessous reprend chacune des formes retenues (les disjonctions sont
placées entre accolades) et indiquent, 2 gauche de la fléche, les contraintes (non lexicales et
non morphologiques) qui les gouvernent (les représentations partielles qui les constituent) et,
a droite de la fléche, les valeurs compatibles avec ces contraintes.

rama {;eg}n dif(m)-'z(;)\;wfg))
sonorité — (Seg
yarOmi{:_ }a difinon) —= (I}
. l‘g
sonorité — {1}

sonorité — (= (I}, (U) ) A (~{I). (Seg})
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